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Beltéri helymeghatarozas
és hangvezeérelt
arumozgatas mint Ipar 4.0
megoldasok
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A valtozasok sebessége a jovOben tovabb gyorsul.
Az azonnalisag kulcsszova valt.
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,JMission-Critical” szemlélet

Az altalunk telepitett megoldasok hibatlirése sokszorosa egy otthoni
rendszerenek. Hiba esetén gyakorlatilag zavartalan mikodés lehetséges.



Rendszert visziink az elképzeléseibe

Megoldasaink elektronikusak:
— gyorsabbak
— pontosabbak
— koltséghatékonyabbak
— kornyezetkiméldbbek,
~ mint a papir alapt megfelel6ik.
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Mi az Ipar 4.0 ?

* a valos és virtualis valosag korabban nem létez6 integracidjat
alapulva a termékek teljes életciklusaban az egész értéklanc uj
szintre emelt szervezését, szabalyozasat valdsitja meg.

« individualizalodo tgyféligények

 termék tervezésétdl az Ujrahasznositasig

* minden informacid valdsideji rendelkezésre allasa

« az értéklanc objektumainak halézatba kapcsoltsaga (I0T), a
képesség, hogy ezekbdl az adatokbdl minden idépontban az
optimalis értékfolyam meghatarozhato legyen.

Mechanization, Mass production,
water power, steam  assembly line,
power electricity

automation Systems

Computer and Cyber Physical l.
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Digitalis ikerpar, 10T

» a fizikalis meglévé Ipar 4.0 rendszerek legtobbjének fontos
jellemzdje, hogy minden esetben létezik annak digitalis ikerparja.
- a digitalis iker a valos rendszer ,cyber” térben torténd
leképezése, a valos rendszeren telepitett és 0sszekapcsoilt
végtelen szamu szenzor segitsegével,

 a szenzorok megfeleléen kapcsolat halézatat hivjuk 10T-nek,
« az |OT hasznalataval a digitalis ikerben Gyujthetok,
Elemezhetdk, Optimailzalhaték és Megoldhatdok a problémak a
valésag ,megzavarasa” nélkul

« a digitalis ikerben megoldott problémak valamilyen alrendszer
vagy esetleg maga az I0T segitségével pedig
,visszalltethet6ek” a valos, fizikai ikerbe, megoldva,
optimalizalva a korabbi problémat

Cyber World

Cyber Twins
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Valos ideju §
beltéri '
helymeghatarozas
Real Time Location
System (RTLS)

Group



Hagyomanyos raktar



RTLS — Real Time Location System
Valés ideji helymeghatarozé Rendszer

* |IOT szenzorok
* UWB technoldgia mint IOT hal6zat
« SenseMap = Digitalis Iker




Valos ideju helymeghatarozasi
rendszer

Mit jelent az RTLS ?
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Hardver =2
komponensek Tags Anchors

UWB szabvanyos adatatviteli technolégia

IEEE 802.15.4-2011 szabvany, TDoA alapu technolégia,
3-7 Ghz miikddési frekvencia, UWB jelek

Szoftver komponens

RTLS szerver = Lokalizacidés szerviz +
Adatbazis + Vizualizaciés szerver +

RILS STUDIO %
ot H

API szerviz kiils6 rendszerek felé Softwaré

Ipar 4.0 megoldas

A vizualizacio segitségével real-time létezik a valosag
kiberfizikai hasonmasa. A beavatkozas lehetésége
adott.




Valos tér
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Real Time Location System
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LOGISZTIKA 4.0 TECHNOLOGIA

Rapid technolégiai

fejlodés

, TODU us,
kénnyen telepithet6
RTLS-k jelentek
meg az elmult 5
évben a vallalat ,4
falan belll”, melyek
segitségével
kimagaslo6 és Uj
tavlatokat nyito
logisztikai
fejlesztési
lehetéségek nyilnak
meg eléttunk.

RTLS a gyakorlatban

30 cm korali
pontossag lehetévé
teszi az aruk,
logisztikai eszk6zok,
emberek on-line
kovetését, igy
azonnali reakciok
lehetségesek egy-
egy logisztikai
folyamaton beldl.

UZLETI ELONYOK

RealTime
informaciok

A technoldgiara alapozott
informaciok, és jol
atgondolt funkcionalitas
oriasi értéket nyudjthatnak
egy korszer(l vallalkozas
szamara, - akar a
vallalkozas mikodésének
és folyamatainak
fokozasa vagy éppen
annak egyszerisitése
szempontjabal is.

Uj tavlatok

Tovabbfejlesztett és
tajékozottabb
dontéshozatal, gyorsabb
és hatékonyabb
informacio -elosztas és -
reagalas, atlathatosag,
hatékonyabb mikodés,
koltségcsokkentés és
igy az ellatasi lanc
tovabbi szereplSinek
nyujtott 0j dinamikus
ajanlatok .



Hogyan csokkentheti az RTLS a koltségeket és
novelheti a termeléekenyseget?

Alkalmazottak
kovetése

Munkavallalok
biztonsaganak névelése,
tudatos kdrnyezet
megteremtése.

A leallas megszintetése,
az egészségugyi
kockazatok csokkentése
és az életmentés
felgyorsitasa

Aruk
kovetése

A technoldgia teljes, valos
idejl lathatosagot nyujt a
készleten pontossaggal,

megbizhatésaggal és
méretezhetéseéggel, ipari
kériimények kozott.
Raklapok, szerszamok, aruk
valos idejli kdvetéseével
maximalizalni lehet az
eszkdzok kihasznalasat és

optimalizalni szerepuket a

logisztikai folyamatban.

Targoncak
kovetése

Anyagmozgato gépek nyomon
kovetése vilagszerte segiti a
vallalatokat a nagyobb
hatékonysag, nyereségesség
és biztonsag elérésében.
A targoncabalesetek
megel6zésétél, az utvonal és
a raktar optimalizalasan at a
targoncak kezeldinek
tovabbképzéseig gyors,
alacsonyabb karbantartasi
koltségeket biztosit a
technologia.



RTLS fizikal elemel
(Tag —ek és antennak alias IOT szenzorok)

Compliant with UWB PHY |EEE 802.15.4a %= Configuration Wirelessly via RTLS

v
@ DecaWave UWB Radio, 6 channels,

_ _ Manager
Piccolino tag
3-7GHz @) User LED indication
Driven by Ultra Low Power ARM EFM32G ® Accelerometer (MMA8543)
M3
Battery life: years
@ Sensors integrated: accelerometer, o Unlimited number of Tags

compass, gyroscope, altimeter, . . .
g 9 P %= Configuration wirelessly and remotely via

thermometer ¢
RTLS Manager (USB console configuration
« Work in TDoA mode (Time Difference of still available)
Arrival)
-.ié‘ (== Battery life up to 5 years
1
ﬂ + Real-Time Location Based on UWB and = HTTP interface for initial setup
il < i TDoA Technique - Remote access and configuration via RTLS
g = i':'i Ethernet interface used as data backhaul Manager
ith Passive PoE feat dfi
Anchor (RTLS antenna WIth Fassive Fot Teatures and nrmware Q Configuration parameters for different

Scalable number of Anchors in RTLS

IBC
@JD Group update scenarios (RF profiles, IP parameters, etc)
. o



Accuracy Devices
from presence detection From < 10
to decimeter level of accuracy To more than 1000

Tag

L [
I 1
1 dacimetar

Space
from one cell covered by 4 Anchors
to almost unlimited number of cells

Position update
from 60s to 100 ms
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RTLS Studio




RTLS virtualis elemel
(Digitalis iker)

@ &

E ©

a B

RTLS Manager for settings and system control

MySQL database

Sensmap 2D/3D for real-time visualization

SAGE Analytics for data analysis

Capture tool allows the ex-post in-depth data analysis

Easy data integration through Websockets or REST API



RTLS Digitalis iker vizualizacio

Fajl  Szerkesztés
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Tasks

Assembly
Component H35

Assembly
Component B4

Assembly
Component C23

Digitalis
munkarendelések
esetében - eszkozok
valos idében torténb
keresese

A rovid atfutasi idd kritikus tényezd a ,megrendelésre gyartd”
gyartasi modellekben.

Nyomon kdvetheti az 6sszes eszkdzt, és valds idében megtalalja
azok pontos helyét a raktar virtualis térképén.

A jelenlegi papirmegrendeléseket felvaltjak az azonos
informaciokat hordozo digitalis munkarendelések, azonban a
hasznalt érzékel6k alapjan valds ideji helymeghatarozasi és
egyeéb adattipusokkal bévitik ki 6ket.

RTLS segitségével megszintetheték a pazarl6 tevékenységek
és egyszerisithet6k az ellenérzések.
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Virtualis ZONAK
A virtualis zénék alkalmazésaval tetszélegesen létrehozhatunk eseményvezérldket. a I ka I m aZés a — m I n t

A zbénakba be / kilépd alkalmazottak / anyagmozgatd gépek / aruk eseményeket

indithatnak / allithatnak le. fo Iyam at t r i g g e r e k
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A virtualis zonak alkalmazasaval tetsz6legesen létrehozhatunk eseményvezérldket. Vi rt u é I i S ZO NA K
A zonakba be / kilép6 alkalmazottak / anyagmozgaté gépek / aruk eseményeket
indithatnak / allithatnak le. — ” .
- alkalmazasa — mint
folyamat triggerek
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Készletkezelés
alkalmazott
kovetéssel
kombinalva




03/05/2019

ZONE A

DOOR LEFT XC-7 =

Quantity: 1260

DOOR RIGHT TR-8 =

Quantity: 540

HOOD TR-8
Quantity: 1800

E-KANBAN
megoldasok



Automatikus
szerszamcsere /
beallitas




Raktari biztonsag
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RTLS Digitalis iker vizualis problema
feltaras, elemzés, megoldas...

MAIN CORRIDOR

4

Activity

i X

@ Tag #3 in Entire Flox
® Tag #1 in Entire Flo
® Tag #2in Entire Fior
@ Piccoling Tag in Ent

[
i'm

-01»1,}

da,

COMPARE OPERATION
TIME OF VEHICLES

DISCOVER THE TOTAL OF
INACTIVE PERIODS

Main
Corridor

CHECK TIME /(
SPENT IN ZONE

AVERAGE DISTANCE
MONDAY ! 5.0KM
TUESDAY i

WEDNESDAY

THURSDAY 1.5 KM

»
w
=
z

FRIDAY 2 3.5KM

IDENTIFY ACTIVITY PROFILES
OF INDIVIDUAL VEHICLES

Heatmap ®

FIND OUT WHERE YOUR
FLEET IS LOSING SWIFT

TR

PREVENT DELAYS BY
PLANNING THE OPTIMAL
ROUTING



Hangvezerelt
Arumozgatas
Voice Picking

@JD‘ Group



Szabad kéz, szabad szem
Hangalapu kiszedési technologia
Voice Picking

Kozvetlen kapcsolat ember és gep kozott

A munka van fokuszban




Hangertés, hanggeneralas

. got ert a géep
eget fel tud olvaspni | ' |

!Kl
H! ul is u , '

. i"

+ Hang digitalizacié + Virtualis folyamatabra



A hangvezeérles 3 terminalja
normal, szkennerrel, csatolofelulettel

Egy termékcsalad, egy rendszerszemlelet
ugyanolyan akkumulatorral, toltovel es egyeb kiegeszitovel



SRX2 - a Vocollect’s vezetéek nélkuli
mikrofonos fejhallgatoja

e Jobb hangfelismerés és

zajszUrés a SoundSense™

Technology segitségével
# Normal és hitott raktari

kortulményekre is

Meg kenyelmesebb viselet



Mas folyamat

Muaveletek id6ben atlapolodhatnak

A pozicic Lokacic eteszia Elve 2N
Py lr e i =1h4 1l
{o] kaod maobil : abil
kozelitese szkennheles terminall tehmimal

Halljara Beolvassa az
kévetkezd ellenérzd kodot, Vis
poziciot, es hallja az utasitast,
megkozeliti elvégzi a feladatot elveg




10-Pick Challenge




Tapasztalati eredmeények

* Pontossag: 1 hiba/ 1000 szedeés: 99,99%
» Teljesitmény novekedes atlag: 10-30%

« 50%-al rovidebb betanulasi ido
« Kisebb karbantartasi koltsegek
 Munkabiztonsag novekedese
* Egyeni teljesitmenymeéres

* Megterules tipikusan
9...12 honapon belul!
IBCS

Ep Hungary
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Elegedettebb munkatarsak

reeeeeeeee feddeeeed

upply ChainInsights LLC, Power

34%

of Warehouses

Not Using Voice

Are Satisfied



Menedzsment

v ( Home Administration
_ Selection ' Put Away ' Replenishment ' Line Loading ' Put To Store I Loadi

Selection »>» Operators »>» Assign Operators

Navigation

- Region 103 :

Selection Haome There are 0 operators working in this region.

0 operators assigned to this region. VoiceLink felhasznalok kivalaszthatnak
munkatarsakat az egyik régiobél és
hozzarendelhetik egy masik régiéhoz, hogy ott

Assignments & Picks

Labor Estimated completion time cannot be calculated.

shors folytassak a munkat és korabban végezzenek
Chatts
> [Operators View Operators
Manage Fiter  Add or Remove Columns ction  Printable YYersion
Oparator - Password Status Sign On Time Sign Off Time
Search Options
| | Go 111 1 Signed On 21413 9:40:27 PM EST

1 1 Signed Cn 213135 253510 AWM EST

20033 AW EST 2M3EM 31445

Need Some Help?

Help Faor This Page

Application Help
Bt



Voicelink - funkciok és régiok

 KISZEDES
e BETAROLAS

) 4

Régio

e Szarazaru
e Mélyh(tott
e Gyartas

e FELTOLTES

e BOLTRA SZEDES

 KIADAS

e GYARTOSORI KISZOLGALAS

e CIKLUS SZAMOLAS

) 4

Régio

e Szarazaru

Régio

e Mélyh(tott
e Gyartas

Régiod

e Szarazaru
e Mélyh(itott
e Gyartas




Riportok — elore definialt es testre
szabhato

Szallitas menedzsment

Tura szervezeés sorrendben és idében
Tura szervezeés elemzése
Dontés tamogatas, hogy id6ben készuljon el a szallitmany

Meg hatralevO munka szervezese

Becsult hatralévé idé
Kiszedett/szedésre vard aruk

Munkaerd szervezés

200 =
Rendelkezésre alld munkaerd
Rendelkezésre allo idd
Munkaerd eloszlasa a régiok kozott 150
100 =
S0 =




Konnektorok a cég rendszereihez

Business Logic /
Back-end Workflow

VoiceLink or Partner
App. Middleware Direct Interface WMS Developed

VIO API

Process Logic /
Operator Dialogue

PROCESS

VoiceLink or VoiceLink or Customer Specific
Partner Task Partner Task VoiceApp

VoiceCatalyst VoiceCatalyst VoiceCatalyst
(VoiceClient) (VoiceClient) (VoiceClient)

diw diw dse

Voice Interface Objects

dse




Corwell referencia: logisztikal adatok

« 7000 m2 raktarterulet

¢ 6-23 6raig mukodo raktar (60-65 f0)

« Tobb, mint 1 000 sor beérkezdb tétel / nap
« 8-10 000 sor rendelés / nap

* Rendelésfelvétel 16-17 oraig

« 24 oras kiszallitasi hatarido

e Tobb, mint 21 000 cikkszam

€C CORWELL

hol a jobb szolgalta meg csal



Corwell referencia: Vocollect projekt

* AVocollect rendszer az elso perct6l kezdve
tokeletesen mukodik!

« Ugyanekkora letszam, ugyanannyi ido alatt tobb,
mint 60%-kal tobb rendelést lekezel

« Szallitasi hibaarany 0,007%
« Gyors, 1-2 6ra betanulasi ido
« Hatékony, mert a kollegak nem tudnak beszelgetni

« Tamogatott feladatok: komissiozas, betarolas
polcban es targoncaval, leltarozas

€C CORWELL

hol a jobb szolgalta meg csal



Specialis felhasznalasi teruletek

Honeywell

Automotive Voice Inspection



