Mechatronikai és projekt laboratórium
1. Laboratórium megnevezése:  I. Mechatronikai és projekt laboratórium
2.  Laboratórium elhelyezése: A/III. II. em. tanszéki folyosó 14.
3. Laboratóriumot működtető tanszék: Villamosmérnöki Intézet Elektrotechnikai-Elektronikai Intézeti Tanszék
4. Laboratórium szakmai vezetője: Dr. Kovács Ernő egy. docens
5. Laboratórium felelőse: Bodolai Tamás tanársegéd
6. Laboratórium, célja feladatai: hallgatói TDK, MSc és BSc diplomatervek és szakdolgozatok gyakorlati feladatainak kidolgozása, ipari K+F munkák laboratóriumi feladatainak támogatása
7. Laboratóriumban elvégezhető vizsgálatok: NYÁK prototípus fejlesztés, mikroprocesszoros és beágyazott vezérléses villamos aktuátorok fejlesztése, képfeldolgozás, ipari robot vezérlés, stb.
8. Laboratórium felszerelése: NYÁK prototípus maró, 12 db PIC, AVR, TI processzoros motorvezérlő DEMO és fejlesztő, LR6/3 ipari robot, Turck és Sony ipari kamerarendszer, KLF.- hálózat analizátorok,klf. szervomotorok hajtással, 6 db számítógép, stb.
9. Laboratórium fejlesztési terve, fejlesztés igénye: Villamos működtetésű elektromechanikus aktuátorok, beágyazott vezérlők, képfeldolgozó szoftver és hardver, többtengelyes hajtások, stb.
10. Kiemelt szakmai partnerek: ELMÜ, ÉMÁSZ, Bosch
11. Egyéb: TéT nemzetközi projektek keretében végzett kutatómunka
12. Az információs anyag összeállítója (név, beosztás, aláírás):

Dr. Kovács Ernő intézetigazgató, egyetemi docens
